
   

โครงการพัฒนาสร้างแขนหุ่นยนต์ประเภทสการาส าหรับสายการผลิตอุตสาหกรรม  
ด ำเนินกำรโดย มหำวิทยำลัยเชียงใหม่  
หัวหน้ำโครงกำร ผศ. ดร. เกษมศักดิ์  อุทัยชนะ 
บริษัทที่ร่วมโครงกำร บริษัท ยูนิพำร์ท จ ำกัด 

 
คุณลักษณะเฉพาะและสมรรถนะ 
 ก ำลังกำรผลิต 15-20 ชิ้นต่อนำที 
 อัตรำใช้พลังงำน 2 kW 
 ประเภทเทคโนโลยีที่ใช้ Open innovation platform software with hybrid drives 
 สำมำรถบูรณำกำรกับเครื่องจักร อ่ืนๆ ได้ 
 ระบบควำมปลอดภัย (safety) ASME Standard 
 จุดเด่นทำงเทคนิคที่ส ำคัญ Balanced precision and affordability via Hybrid joints 
 ค่ำใช้จ่ำยในกำรใช้งำนและกำรดูแลรักษำ ต่อ 2 ปี (operating and maintenance cost) 

75,900 
 จุดคุ้มทุน IRR/Payback period  NPV 15,202,136.74 IRR 77% PBP 1 ปี 3 เดือน 
 รำคำเชิงพำณิชย์ 500,000 บำท 

 
 

 
 
ภาพ กำรประมำณกำรกระจำยตัวของน้ ำหนัก
บนแขนหุ่นยนต์ (ภำพจำกเอกสำรประกอบ
โครงกำร) 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 


